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Téécommunication

Introduction sur la télécommunication:

Aujourd’hui nous vivons une nouvelle révolution, celle de
I’informatique. C’est le support privilégié pour
transmettre une image, un message, un son et de
I’écriture.

-Lacivilisation contemporaine est profondément
marquée par I’ordinateur qui a boulever sé totalement nos
habitudes depuis quelques années.

-Un raz de marée d’informations et une pluie
inter nationale de programmes nous tombe du ciel par les
différentesantennes. Alorsla compétition est ouverte. Le
progr és avance inexor ablement et ses conséguences
cultur elles, économiques, politiques et mémes
scientifiques peuvent étreimprévisibles.

-Toute société évoluée doit développer une stratégie de
communication performante et ouverte sur le monde.
L’intérét de cet ouvrage, fruit d’une longue expérience
pratique et complétée par de nombreux chapitres.
Véritable guide de mise au point et de dépannage, ce
modeste travail apporte uneréponse presque précise a
toutes les questions qui peuvent étre posées a proposdela
maintenance des systémes de télécommunications c6té
matériels (hardware).

Généralement lorsgu'on veut discuter sur la sécurité
des réseaux infor matiques nous entendions les mots
suivants: Mot de passe, par feu, lesantisvirus, 8bits,
16bits, 32bits, 64bits...est ce que ces programmes sont peut
protégés nosréseaux informatiquesa cent pour cent.

Puisgue tout les matériaux aptes a touts moment
tombés en panne, alorsle Coté matériel joueun role .
important dansla sécurité deréseau informatique, ce'.
modeste travail est un guide ; passage, base obligeet
nécessair e pour un technicien débutant pour développer ces
idées; la composition, la matiére, et le roledechaque
composant électronique dans un circuit doit étre blen definit
et reconnu par letechnicien.

Ces connaissances d'initiations primaires sur
I’électronique et I'informatique permettentaux
techniciens de découvrir et de¢omprendre |' obj ectif
principal de ce matériel ou bien.decetequipement, Car
elles peuvent changer et modifier lesschémas, permet la
possibilité d'identifier avec précision la panne et de
réduireletempsdel' opération dela maintenance et par
conséquent=un:ser vice moins colteux pour la clientéle.

- Ces derniéres années, lorsgu’un équipement tombe en
panne, le téléviseur par exemple, le premier mot que nous
entendions par. le reparateur cestquelaTHT est
defectueuse :

= Actuellement, lorsqu’un équipement tombe en panne
unité centrale(UC) le premier mot que nous entendions
gue la Bolte'd’alimentation est défectueuse. La question
qui se pose : comment nous pourrons détectée les
différents pannes?

- Pour répondre a cette question, deux (02) chapitres
sont proposés comme des supports a étudier et a analyser.

-Lepremier chapitretraitera desgénéralités sur
I’électronique, quand au deuxieme chapitre, il concernera
quelquesinitiations primaires sur leréseau informatique.
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Notions sur les composants éectroniques

4 g ) il <al) e galia

1 Introduction

- Le monde d’aujourd’hui vit une révolution électronique
incroyable chaque jour nous écoutons des nouvelles, alor s cette
concurrence laisse a mettre la classification des paysau niveau
mondial. On sait que le monde actuel est partagéen trois types; le
premier monde qui maitrise bien la fabrication et la maintenance,
le deuxiéme monde qui malitrise seulement la maintenance, le
troisiéme monde c’est un monde de consommateurs.

- L’ importance de cette science permet aux pays développés
d’acquérir les cerveaux des pays du tiers monde. Ajouté a cela, on
remar que que méme les guerres actuelles utilisent cette technologie
pour orienter lesfeux contreles ennemis (la guerre électronique).

- L’électronique c’est un nom féminin comportant une partie
dela physique et delatechnique, qui étudie et utiliselesvariations
degrandeurs éectriques (champs électriques, magnétiques) pour
capter, transmettre, transférer et exploiter I’'information. On
remarqueauss que les équipements électroniques ou bien son
appellation actuelle les émetteurs et les récepteur s sont composés
par des modules suivants: Les circuits de champs, les
amplificateurs, les modulateurs et démodulateurs, lesfiltres, les
cartes de commandes, les oscillateurs, les afficheurs, et lesunités de
sorties et entrées (HP, Ecran, imprimante, clavier).

-Tous ces modules sont constitués de composants
électroniques. La boite d’alimentation est I’ensemble de
composants électroniques. llssont constitués par des matiéres
isolantes, des semi-conducteur s et conducteurs.

- Lamatiere conductrice contient plusieurs atomes dont son
dernier orbite de chaque atome s’importe de 1 a 3 électronslibres,
peut avec une petite énergielibérer sesélectrons. La matiere

isolante contient plusieurs atomes dont leur derniéreorbiteest .«

composée de 8 électrons, alors cette matiére ne contient pas
d’électrons libres et on n’a pas besoin d’électrons supplémentajréa
L a matiere semi- conductrice est isolante presque parfajte dans une™
température ambiante elle s’appelle des semi-conducteurs
intrinseques. Pour obtenir des semi- conducteurs extrlnsequds‘an

dope ce semi-conducteur avec desimpur etés qui vallberer d% B’

électrons. !
-Pour organiser, constituer et voir la mamtenance dece '
matériel éectronique, on a besoin d’ etudler ququUessectlons
importantes: &
- La premiérecontient des notions'sur Ie@comp'osants
électroniques
- la seconde apporte unevuesw quelques‘,apparells de
mesur e P ~
- Le suivant concern&\/uewr ahmentatlon stabilisée
- Lequatrieme aborder"’ada methode Circuitsimprimés
- Lecinquiémesi le Composant§ams
- Le dernier représente L esméthodes deréparations

Electrons dernier orbite

Electrons premier orbite
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Notions sur les composants électroniques A g S il gSal) o (il

1 LesRésistances

Définition

- Larésistance est une capitale de composants électroniques et classée par mi les éléments passifs dans
laquelle I’énergie électrique est convertie en chaleur, dotée de deux fils métalliques. Ce dipdle est
constitué du carbone et du fil métallique utilisé pour controler I’intensité de courant dans un circuit.
Lestypes

Lesrésistancesfixes
Définition
-C’est unerésistance qui contient une seule valeur. Les plus utilisées sont Iesresustancesicou d
carbone.
Symbole ; \

Exemple

R=65x100=650 hm) =vert, bleu, rouge, or

Lesrésistancesvariables
Définition

Les résistances variables sont équipées d’

sonore sur lespostesradio et téléviseur.

Symbole V.

— /
VA v

Exemple i N

———

t sont notamment employées pour régler le volume

Lavaleur terésistance entre 25 a 45 W(ohms)

2bague 3 bague 4 bagues 5 bague 6 bague
Significatif Significatif Significatif multiplication Tolérance
: 0 0 0 0 1

marron 1 1 1 1 10

rouge 2 2 2 2 100

orange 3 3 3 3 1000

jaune 4 4 4 4 10000

vert 5 5 5 5 100000

bleu 6 6 6 6 1000000

violet 7 7 7 7 10000000

gris 8 8 8 8 100000000

blanc 9 9 9 9 1000000000

argent 10%

or 05%
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Lalecturedestremeres
Lalecture sefait comme suit :
Ledernier chiffrereprésentele nombredezéroil faut ajouter aux deux premiers chiffres

Exemple

4700 Q
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2L es Condensateurs

Définition
-Un condensateur se compose de deux plaques métalliques séparées par un isolant. Lorsqu’on relie
les deux plagues aux bornes d’une pile, un courant électrique passe pendant un court instant. La charge

et la déchar ge seront comme suit:
Lacharge (V) A
12v — . \ :
0 L \
10 (t) '
R (b“

La décharge 12v —

O »

10 (t

Lestypesdes condensateurs
L es condensateursfixes

Symbole /
Exemple

L es condensateur s variables

Symbole
Latolérance descpn(;e(nﬁt{ur
polysiers ) sciramique électolytique
“10%.a20% 10% a20 % 40% a50 %
polystéres
ondg
Tl 2 3 4 5 6
Significatif | Significatif | Significatif | Significatif | multiplication | tolérance
0 0 0 0
1 1 1 1
rouge 2 2 2 2
orange 3 3 3 3
jaune 4 4 4 4
vert 5 5 5 5
bleu 6 6 6 6
violet 7 7 7 7
gris 8 8 8 8 0.001
blanc 9 9 9 9 0.001
argent %05
or 10%
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20% M
10% K
5% J
2.5% H
1Pf F
DO Gk e &
r=="1 -
~_— A First digit XAMPLES
———— B Second digil 5
—i— C Multiplier
\'— D Tolerance
“— E Voltage
C=47 1nF=47nFi20%250V
COLOR DIGIT MULTIPLIER| TOLERANCE
| 0 X 1 pF +20%
| 1 x 10 pF +1%
2 x 100 pF +2%
3 X 1nF a
4 |xi0nF C N\,
Green 5 X 100 nF *\ t C=3910pF=390pF 5%
Blue 6 X1uF & ""—,L ) 4
Violet ‘ 7 J]
Grey 8
White 9 +10%
( : =22 100pF=2200pF!5%

— 5 Firs: d-lgll! o Al 5 YY) o gulial)
O Second digit H e
G Mulfiplizr g i dhh " a-qi‘
0 Moltage 7 i ‘F
§ = : e, ‘ o
£70 uCI20Y £ .2l OV = @
DIGIT MULTIPLIER VOLTAGE
0 x 1 uF 10V
1 x 10 pF
2 x 100 pF
3
4 6.3V
5 16V
6 20V
7
8 x .01 uF 25V
9 X.1uF 3V
Pink 35v

14Page 7




Notions sur les composants éectroniques 4 g S il g<al) e il

3 LesInductances

Définition
-C’est un fil conducteur enroulé autour d’une bobine. Lorsque le courant traverse cette bobine, il

induit un champ magnétique qui tend a modifier rapidement I’intensité du courant.

Lestypes

Inductances Fixe

Symbole

—J0—

L fixe
Inductances Variable

Symbole

L variable

Les Transformateurs
1 Introduction P .
-Le transformateur c'est un équipement électrique-a ch I"électronique qui joue le réle de transfor mation

detension.
2 Symbole =
ve g %
3 Lestypes
-Monophasé

ui stabilise la tension s’appelle stabilisateur.
i.augmente la tension s’appelle élévateur.
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4 LesDiodes

Définition
- La diode c’est un composant électronique autorisant le passage d’un courant électrique, dans

seul sens. (™ )
- Les diodes sont utilisées pour le redressement et la détection d’un courant
Symbole A C 4 \ ! \

Tension de seuil
0.3 Pour Germanium
0.7 Pour silicium

“Tenson de claquage

Polarisation inver se

Lestypes
a)Diode Zener

Définition _ ;
unediode de silicium qui présente a ses bornes une tension indépendante du courant
utilisée comme stabilisateur detension.

A (K)C

Volts zener Diode sigle corps Minimal Maximal
2.7 7 25 29
4.7 V7 45 5
10.0 10 9.4 10.6
30.0 30 28.0 32
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b) les diodes varicapes

Lesdiodes varicapes sont classées par mi les composants active, sont fabriqué par la matiére semi conducteur
qui contient une capacitéinternevarie par rapport alatension continu qui leur appliquée.

Unediode varicape est une diode de silicium qui présente a sa cathode une tension positive et sa I’anode
tension négative

NB : circuit ouvert diode varicape représente sa capacité maximal, circuit fermer diode varicapereprésente sa

capacité minimal.
Ex : diode varicape 60pf, 25volts:

diode varicape

tension capacité
Ov 60 pf
8v 18 pf
16v 6 pf
25v 1.8 pf
A C
—— _,g_"’

b -
Y _IJ'
NB: P .

Diode varicape en série se comporte comme les condensateu?‘é?‘@ séries
Lesdiodes varicape en paralléle se comportent comme les condensate&rsm paralléles
c) les photos diodes : sont des composants actif a base de semi condgcteﬁﬁt},fonctlonnent seulement lorsqu’elles sont
captéeslalumiére On distingue deux types de photod@d&&x Emea
Photo diode Emettrice : représente par une diode normale plus des fleches vers I’extérieure
Photo diode Réceptrice : représente par une dlodge norm%ig pIu‘3= s fleches vers I’intérieure
Utilisation : pour réaliser des systemes d’ alarme*{*‘

!
J

Emettric réceptrice
4 Y
La lecture deS@iodes ‘:. '
SymboleIERECly, J
Ut|IL$Iecodé1§1oulmr quotidienne plusune partiefixe
Exell

y <y on Roége Rouge

N" ".-F_ -y 2 2
J\\S}ﬂnt?b‘[‘ pro- éectro
tilisee des lettres et des chiffres

Type de maniere

Lafonction et la série

Exe

BZ556V 2

BZ: diode zener

X55:serie

6V2: 6,2Volts
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IN4001 el a1 1 8 Janioss 5 Aanl] ol 3 iy giasad) (3o £ siaaaal 1
o m— 7 = Diode | | max V max
-————.—' . '_ . | TH40071 1A oo
— . N 1M4002 1A *00Y
= R A INGDOT 1A 10V
| 1N5401  3A £ 00
—————

THEADE 1220w

Fosward
Cu-rent /
Ir pe---
The Zznzr diode uses |
sthiz valtagz, i

1
1
1
1
Revarza /l q\'
1
Wi Wulluze 0] ™

Cmet s da
TARDI WA e

imn rsirrand

Reverze

Cu-reond ¥

LED 3

3 Resistor

f‘ﬂ: ! + rﬁm {/f/

TLED

photo diode 3
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A g S il gSal) e (il

4
PARAMETERS SPECIFIED AT 25°C Forward
¥F Forward Voltage al 17 gl
IF Farward Cument
Vawu  Working Pesk Reverse YVollage
Iraui Forward Surge Cument Maximum H
{Specified non-repetitve B.3ms, 172 sinel | i VEul SChOHk_F diode
I Maomaum Leakage Curment at Vi
Ver ol Spacified
{Typically 20% o 30% higher fhan VRYWM) Anode
Reverse Forward
Vaitage Ven Vi Viltage *
= at Vewe
Schottky b Cathode
wilhoul Sd‘lﬂﬂk'ﬁ' -
guardring Junction
250 :
1 kB atvs
=" | wr'cwI1s0c 100 10 15;':: (ba
Reverse
Avalanche ’
al pn junction | g E
Tunnel diode ,
f
Farward /
Anode current /
* =1y V' diode varicape 5
Cathode NS
¥e Ty
Forward voltage
= - | , |
= = ST = =
S
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1-3 Vue sur I'alimentation stabilisée
Définition
Un micro-ordinateur c’est un ensemble de composants électroniques (c6té matériel hardware).

Pour rejoindre I’énergie brute a I’énergie apte pour I’utilisation par la majorité de nos périphériques il faut
suivre les étapes suivantes

Exemple

Maintenant nous allons voir, comment nous pourronstransformer la tension alternative 230 volts, alatension
12 volts continue

120w AL 12w AL %,
»

'%ﬁ”( ‘

HEOMESISEMEMNI FEAIHAGE rdgoiEinon LI

PHAMSFUOHME T NN

i ¥ v
T L F
i 6% w5 | 5 1 i i
+an farmemur 170 + Pantan dimd s + Capenits dn Mitregp + dingm mnEr

nld
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5Les Transistors :

1 Définition
- Le Transistor est un dispositif électronique pouvant remplir les fonctions d’un amplificateur ou d’un

oscillateur danslestélécommunications. |1 existe deux typesdestransistors: transistorsbipolaires et lestransistors
MOS.

1 Lestypesdetransistorshipolaires ‘m

On peut classer lestransistorsbipolaires en deux catégories o 8 M;{,

a)NPN: Contient trois couchesde silicium ou ger manium, qui contient des petites quantités de born&type,«l? '

- Les connexions électriques des couches sont en aluminium, tandis que les zones non metalllquas prmeg

du dioxyde silicium. y

b) PNP : Contient trois couches de silicium ou ger manium, qui contient des petﬂesquéﬁ{é de borne detype

4 Symbole
PNP:
B
A C
P N P
2LesTransistorsMOS
Définition

a) les transistors a canal N: ;lfes fr‘ansstors ‘a effet de champ sont de types trés variés. lls se
comportent comme deux transistors. '~"§= >

-1l est composé de: canal N est.réalisé suriun substrat de silicium P faiblement dopé et comportetrois

électrodes métalliques, la source S, dl’qam D, 'sépar és avec une couche de silicium N fortement dopée dit

N+et lagrille G est isolée dhsubstrat Pm{ar une couche d’oxyde d’un métal semi conducteur.

o "." )2 S D
A% L ¥,
‘\.-‘,o_ -.II
N\
A L ¥
Symbole % )
G,
pe . g
F -\-.:--_:Z:.‘.‘ ¢-E-‘"‘-- r

- & |
Refnar@}ue -_—
«*n,}‘ y -'—'{_'asourceet le drain sont toujours dopés de méme dopage
"'\i_.:,i Lz-ilgrllleet P OU N formeune capaC|te ou un condensateur
b) les’ ti‘ans‘istors acanal P: -Lestransistors a effet de champ sont de typestrés variés. |ls se compor tent
comme deux transistors,
-1l est composé de: canal P est réalisé sur un substrat de silicium N faiblement dopé et comporte trois
électrodes métalliques, la source S, drain D, séparés avec une couche de silicium P fortement dopée dit

P+et lagrille G est isolée du substrat N par une couche d’oxyde d’un métal semi conducteur.
Siop S G D

Symbole
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6L es Circuitsintégrés

Circuitsintégrés Support d’un circuit intégré
1 Définition
-Les Circuits intégres sont des petites pastilles de silicium, sur lesquels sont gravés de nombreux
composants électroniques inter connectés .On les appelle également puces électroniques. L es cir cuits électroniques
sont classés suivant leur nombre de composants.

Exemple e \
y \(

1 SS| moins de 10 Small scale intégration

2 MSI 10 a 100 Medium scale integration

3 LSl 100 a 1000 large scale integration,,

4 VLS 1000 a 10000 rati

5 SLS 100000 1000000 integrati .

6 ULS 100000a 10000000 leintegration

T | o | overmonem —E) =EE) T
€D | en | ruoToResiSTANCE @ = g5 o
= c %ﬁ'@&g&‘ﬁ“ 0] ﬁ ;H;
F | o | REgEE Y 48 Py "*'_:-‘3:_
_— c | SRMpERLRATEVR e— ﬁ —— lj
o [ | 7 S
K[ ==
M | v | wooe vamcar P P E /’/ ' ),;./
o [m]—= |2
@ | ro | moroomooe 7 7 & =
A e e
B | gy | wemsTance Ty == ==
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SYMBOLE | ABR.| DESCRIPTION

‘é TH | THYRISTOR
® &~

DISP. | AFFICHEUR
Lo F | FUSIBLE

s § | INTERRUPTEUR
_af' § | INVERSEUR

s BP | BOUTON POUSSOIR

—# | & | NTeRRUPTEUR
-~ DOUBLE
'"ff— INVERSEUR

_ 5 | 5 | pouste

¥ ).
24| s | .
<u'&}+ PONT | PONT DE DIODES

EIE L [——
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SYMBOLE | ABR DESCRIPTION COMMENT ILS SE PRESENTENT

= | = | sewusiomeun @j ﬁg = 4@
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— | 0 U s
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1Voltmétre

Définition

-Un voltmeétre est un appareil de mesure la tension aux bornes d’un dipble. Le voltmétre se branche
toujoursen paralléle.
Remarque

-Les solutions techniques utilisées pour I’affichage des valeurs mesurées, déter minent deux types d’appareil
de mesure. Les appareils numériques sont affichés en clair pour une lecture directe. Les appareils analogiques

utilisent le déplacement d’une Aiguille devant un cadran.
| |

l = |
Voltmeétre se branche toujoursen paralléle
2 Amperemetre
Définition -
-C’est un appareil de mesure de I’intensité du courant, se branche (se monte) en série. s, |
Remarque

- Les solutions techniques utilisées pour I’affichage des valeurs mesurées, determlnent deux types d’appareil
de mesure. Les appareils numériques sont affichés en clair pour une lecture dlrecte LLes appar eils analogiques
utilisent le déplacement d’une Aiguille devant un cadran.

i < |—

+
. Ampaemealre sebranche (monte) en sarie.

3Wattmetre b 2
Définition
- Un wattmeétre mesur e la puissance consommeée par un dipole.
Autre utilisation : mesure de la puissance de, sortie  des équipements d’émetteurs, récepteurs et la
puissance r éfléchie. Pour ces deux dernlereﬁlewattmetre seplaceen série.
Remarque

-L es solutions techniques utilisées pour Paffichage des valeurs mesurées déterminent deux types d’appareil
de mesure. Les appareils numeriques sontjaffichés en clair pour une lecture directe. Les appareils analogiques
utilisent le déplacement.d’une Aiguille devant un cadran.

_:r_ \q)) R

4 ©hmmetre’}
=REfMition
_-C’est'un instrument de mesure de la valeur de la résistance, I’ohmmeétre place
Toujoursen série avec ledipble on va mesure.
Remarque
' -Les solutions techniques utilisées pour I'affichage des valeurs mesurées, on détermine deux
types d’appareil de mesure. Les appareils numériques sont affichés en claire pour une lecture directe. Les
appareilsanalogiques utilisent le déplacement d’une Aiguille devant un cadran.

N

g ppe—

@“’

L’Ohmmétre se branche toujours en série
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4-1 Définition d’un circuit imprimé

Pour éviter I'anarchie et assurer la bonne connexion de nos composants, on a besoin d’un systéeme
qui assemble nos unités. Gréace au circuit imprimé on a construit une carte méere.

Alorson peut définir que lacartemére est un circuit imprimé qui permet I'implantation de
Composants électroniques ou des supports. Le role principal c’est I’organisation des composants, la bonne

fixation, la bonne présentation, simplification des conducteurs, réduire les pannes de soudure. La production
descartesest comme suit :

I e 11§ T

Coscheon Eolast

)

Courhe oa lsakant Fisle en canre

i s isetank Pisle encuivie

Pizte en cuivre
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NB: Danslescircuitsimprimésleq pistesqu'ellesont on large épaisseur représente

toujours (le négatif, masse, le moine, chassé -).
4 Composants AM

N/A Composants Observation
i -Unité de mesure ohm
\ - appareil de mesure chmmeétre
/ -Unité de mesurefarad
- appareil de mesure chmmetre
- appareil de mesure
-Unité de mesure Henri

Inductance

- appareil de mesure -,*’:'?¢+
Diode - appareil de mesure ohmmeétre = U
Transistor - appareil de mesure (chmmeétre . AN N
MOSFET - appar el de mesure ohmmétre A B
Circuit intégré -Appareil de mesure (voltmétre, chmmé A4 - 7
Transfor mateur - appareil de mesure (voltmétre, ohmmetre\ h 4
Piste (strappe) - appareil de mesure chmmétre - %‘\' -
-ri‘ L “’«‘n
NB: lorsqu'on veut tester les (diodes, strappe, lesfusibles) en maitrele muItlmet |va|4|t ‘?igures dessous.
NB: on peut modifier les connecteurs qui portent I'alimentation et Iesdomté§ résp te seulement la
polarisation destensions et les données. 4 ‘:’

Ex: + et —del'alimentation et TX et RX desdonnées danslesconnqcteurs(SA DI N USB)
NB: chaque connecteur apporte ses données.
NB: le connecteur d'alimentation en forme DINO2 contient la pﬁase ou ﬁte_p\r(+) aI |nter|eur et leneutre (-) a

I'extérieure N
NB: les nor mesinter nationale représente (02) deux typ%@é sl?conductet.nr
Qu'est apportela couleur ROUGE c'est (phase, +) Iecenductéw qu est apporte la couleur
NOIRE c'est (un neutre,-) / », L
4 W ¥
4 {4\5:_:.‘ "!
1 Utilisation des schémas synoptiques A= 1*‘ 4

Cette méthode représente ensembles de qﬁmpo&tﬁ\ts dei%'un seul module

AMPL BF

AMPL BF
- G
r =
'l:'f ::"&"‘!I
A W ¥ Indique schémas synoptiquesd’un E/R.

s 9
']\\\ j“'-'—‘-f":'b}
\;:‘l (-;u
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2 Utilisation des schémas électriques
Cette méthode r epr ésente chaque composant individuel

RI R D:IA
il

— C2 :
R4 Dzv‘-:{;- |

-"T%

¥

Schémas électriques d’un filtre __-;'__3__
3 Utilisation de systéme de comparaison -
Cette méthode le technicien fait la comparaison entre deux modules le premler en bonne état et I’autre en

mauvaise état .

Carte mere bon état P N "  carteméremauvais état
4 Utilisation de systéme modulaire { w -
Cette méthode le technicien change les module jusqu’au la découverte de la panne

i %
7%

..

Conclusion

L e coté matériel joue un roleimportant dansla sécurité de réseau LSl eyLai) ASud ol A Ll |90 Gy
de télécommunication, ce chapitre c’est un passage, base oblige et 4 pdd (o ba) aa b Juadl) 138 5« ALl g
nécessaire pour un technicien débutant pour développer cesidées: la S gk il 145 pall g Al
composition, la matiére, et leroéle de chaque composant électr onique e DA gAY SSa JS s cBalall (peS

dans un cir cuit doit ére bien définit et reconnu par letechnicien,
I’utilisation des appareils de mesures restent insuffisant pour détecter
la panne il faudra I’utilisation de tous les systemes de flaire.

3 3¢l aladin)

L e probléme du manque des revues et la collaboration entre les - oualll g pddl U“"'”"“ {b“"‘m
techniciens, les occidentaux actuellement utilisent des micros i Ol O G glacil) g Sl 39 g pae AlSia
composants différents formes et tailles pour laisser les chercheursde 138 5 4 g SN s W
tier monde tour nent dans un cir cuit fermer. EER PR IO JUPPLIRLA kil Oalall

La solution c’est que cette science c’est un travail de groupe dans les Jas sa aladl 138 i g8 Jally

ateliers pour changer et voir I’opinion de chaque participants. Crpinall (ya ila glaall
Ces connaissances d’initiations primaires sur I’électronique

permettent aux techniciens de découvrir et de comprendre I’objectif . PO, S g sl

principal de ce matériel ou bien de cet équipement o S “1'*“3?&?‘ o ?"dﬂ‘. MM‘ el

A cela on propose un deuxieme chapitre qui va éudier quelques el gl . ® o "“"”J{‘ “‘,‘““fﬁ’ﬁ .

initiations primaires sur leréseau infor matique. s Juad Caiany JiS) agdl

Sgnasl) ASud o A 6Y)
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[ 2 Initiations primaires sur leréseau I nformatique }

i &
—— 1
~=‘

&
¥

Satellite

clatmosphérique

Schéma synoptiqueindique lesdifférents supports deréseau informatique.
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A 2o ASpd Joa Ayl (s

Introduction

Réseau infor matique comme les autr esr éseaux ;
électrique, eau... etc. || assembletroisréseaux de
télécommunications; radio, téléphonique et visuel qui
s’occupe deux (02) extrémités plus le support de liaison.

L e développement de la technologie met le réseau
infor matique en téte ou bien en premieére place par
rapport aux autresréseaux grace aux déférents
programmes, les applications que nous pouvons
partager. A cela en remarque que lesnombres
d’utilisateurs augmentejour par jour .la modulation
numérique obtient comme un élément indissociable de
I’ordinateur pour les raisons de mesures de la sécurité.

Un réseau informatique peut étre défini comme étant
un ensemble d’ordinateurs reliés par des supports de
transmission qui permettent d’échanger des données
entre eux.

A cela je mes ce chapitre qui ce décompose de;

- Lapremiére section contient desinitiations
primaires sur lessupportsde réseau
informatique.

- Ledeuxieme concerne I’architecture de
I’ordinateur.

- Letroisiemeaborderalatransmission des
données.

- Lesuivant contient la distribution d’énergie pour
les périphériques du PC.

- Ledernier apporte Les problémes et les solutions.

(bl el ) At sbaal
Ol e 85T A suaadl) 5 Cailedl s s N Sl SO aas
Lagin Jay ny (102) i
( )

V) plaall 8 Leben Ao sheal) 480 Ln sl i€l ) sha
) ikl 5 ¢ gl IS e (5 AY) IS pa il
s Ly ) 35 Cpeadiaal) sae of a5, el o oSy
LY e ledle Jgemnll o3 3l el 1 LSl
5 0aY) Lete Y i gnaSll Jlea

el 5 3eal e A panaS i puaalll A5 3 Sy
Gaob e Loty Lad Alaidl

Lt
A e A AL (o) S el 5 s -

o aneSll Anigy Sl SE -
bl Jail ) S callill g -
Jsadl g JSLEQN Giams 48 ant A W -

Définition
- Un micro-ordinateur c’est un systéme qui
contient deux parties HARDWARE et
SOFTWARE qui joue le réle de traitement de
texte automatique.
HARDWARE

- C’est I’ensemble des unités entrées, traitements,
stockages et sorties ce elles sont constituées par des
matieres isolantes e  semi-conducteurs et
conducteurs.

- Lesréseaux informatiques sont classés en deux
types, suivant leur étendue géographique
et leur support detransmission.

2 - Typesuivant leur étendue géographique
a) LAN Local Area Network

L ’étendue ne dépasse pas quelques kilométres et
est limitée a une circonscription géographique
réduite: Batiment, entreprise...
b) MAN Metro Pali tan Area Network

Ces réseaux généralement utilisés pour
inter connecter les réseaux locaux géographiquement
dépassés et peuvent couvrir une circonscription
importante: ville...
c) WAN Wide Area Network

Sont destinés a transporter I’information sur des
grandes distances a I’échelle d’un pays, continent.

Cand e (g siag gl A JisnaS
waill dallas ) 5 Canly ()
HARDWARE

Gl 5 e de sene 2 HARDWARE
Coadll g dadlaall g Jlaay)

L@ijén laldie) ¢ Cue o (Al gnaSll ClSod Caial -
PR
Al 8 jaall iyl -2
LAN sl 2.2 (
dihie o juatly 5l e glS Aaiay 3Uai jolahy Y

DB _ga 48] jaa
MAN (
O Ry s Kl Alaall i) oy ale JRECIEN
... Alda
WAN (

LA O e Al sl Clilise e il slaall Jail Cangs
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Réseaux filaires
Elle utilise lessupports: fils et les équipements.
Lestypesdecéable

L escables téléphoniques

| ——
CéblesTPH : )47 ConnecteursRJ12 Pince Réseau
1 paire, 2 paires, 4 paires, 7 :___-f: , 28 paires, 56 paires......
e 10Rigue de 28 paires
IWB blanc transpar ent 15 blanc Orange 22 blanc ™ violet |
i = sl

09 Bleu gris 16 Bleu violet 23 Bleu Orange

10 transparent 17 Orange 24 violet
transpar ent 11 | Marron gris 18 | Marron violet 25 Marron Orange

gris 12 Noire transparent 19 Noire Orange 26 Noire violet

06 rouge transparent 13 rouge gris 20 rouge violet 27 rouge orange

07 Vert gris 14 Vert transparent | 21 vert Orange 28 vert violet

Technique de cablage d’un cable téléphonique de 28 paires :

41Page 7




2 Initiations primaires sur leréseau I nformatique A 2oy A J o Al salea

L es cables coaxiaux

B,

Céble BNC

Définition

Est constitué au centre d’un fil de cuivre, s le conducteur de signal électrique, plus une couche de cuivre de
protection contrelesbruits et une gaine de plastique contre les effets naturels.

Fiche BNC Fiche Coaxiale Cable Coaxiale

Les cablescroisés

|
& o -

Testeur decable Pince Réseau Connecteur RJ45

Définition
Le cable a paires torsadés est composé d’un ou plusieurs palr
diamétre, entouré d’un isolant et torsadé I’un a I’autre, sont enferr
pour former un cable plus épais.
Remarque

Le fait de les torsader permet de réduire les |
I’autre.

Lescablesfibre optique

cuivre fin de 1 millimétre de
gaine protectrice en plastique,

5 de cablesie
mées dans une

ectromagnétiques de deux cables I’'un sur

CablesFibre Optique .. Conn Appareils de Diffusion
Définition \ S

L tetrans‘ormele signal électrique en signal lumineux.
erse et se propage au niveau de cceur jusqu’a une diode, s’appelle photo diode, qui transforme
signal électrique.

Cette technologie peut économiser la facture d’installation puisque elle est déja installée, et couvrira le plus
grand nombre d’abonnés.
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Réseau local poste a poste
Blanc/or ange — Blanc/or ange
Orange —n Orange
Blanc/vert ) > Blanc/vert
Bleu > Bleu
Blanc/bleu —> Blanc/bleu
Vert > Vert
Marron/blanc x Marron/blanc
Marron > Marron -*'r_“’:fx
Céblage dosa dos *‘E‘"CI\ 'L‘-“:j.;,
Blanc 1 TX+ ® A\{kk:%f'
Orange 2 . J"’*E.;.gN '-?e :
Blanc/vert 3 RX+ "l W
Bleu 4 NU s o
Blanc/bleu 5 NUZ LAY
Vert 6 BX- W L ™
Marron/blanc 7 “NU 2 "Uud
Marron 8 p NU . Y
Sour ces de connecteur RJ45 _ Q ""'m '
Blanc/orange 4 L b Blanc/orange
Orange _— H‘*‘m " Orange
Blanc/vert —£===—=|""S Blanc/vert
Bleu === Bleu
Blanc/bleu - =¥ Blanc/bleu
Vert ==z====s====: Vert
M arron/blanc Y e e M arron/blanc
Marron == % Marron
Cablages du connecteur I}ﬂzlﬁwﬁ“éb\mlcgé
marron < ===== marron
Orange - Orange
vert Vi |==BF vert
Blagf \/ | %= Bleu
Blanc/ makgon Blanc/ marron
Blanc/ orande Blanc/ orange
_.Blang/vert | Blanc /vert
[ Blanc/Bleu Blanc/ Bleu
C'fablagec avec code B M 2010 du connecteur RJ45 suitch micro
£ea<‘§ys‘fén1es d’exploitation dans les réseaux infor matiques
4 Les]"emau%elrént serveur
: ;;r‘btlll les systémes d’exploitation suivants:
Apparglls serveurs
ndows NT serveur
Windows 2000 ser veur
Windows 2003 ser veur
Appareilsclients
Windows NT workstation
Windows NT 2000 professional
Windows XP Professional
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Chapitre 2 2-2 supportsdetransmission Réseaux filaires

Versla ligneréseau (09) chiffres
swicth modem

PC3 c’est le serveur

Schéma synoptique d'un réseau (fil) LAN

| ndes et les antennes, en plus des émetteurset lesrécepteurs
es'd’ondes

Nom Définition Gamme

. VLF Trésbasse fréquence 3a300HZ
02 LF basse fréquence 300H a 3Kz
03 MF Moyenne fréquence 3K a3MHz
04 HF Haute fréquence 3M a30MHZz
05 VHF TrésHaute fréguence 30M a300MHZ
06 UHF Ultra Haute fréguence 300 M a3GHz
07 SHF Super Haute fréguence 3a30GHZ
08 EHF Extra Haute fr équence 30a300GHZ

Tableau indique les différents types d’ondes.
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Chapitre 2 2- 2 supportsdetransmission Réseaux sansfil

Remarque

Chaque type d’onde correspond a un type de support utilisé
Exe
Canal El Jazzera, la fréquence utilisée est 12034MHZ qui détermine la bande utilisée c’est SHF, le support sans fil
type d’antenne satellite.
Canal Algérie terrestre la fréguence utilisée entre 800a999 MHZ qui détermine que la bande utilisée c’est
UHF le support sans fil type d’antenne dirigé
Station Adrar régional la fréquence utilisée est 91.95FM qui détermine que la bande utilisée c’est VHF le
support sans fil type d’antenne fouet.
2 Les types d’antennes
L esantennes fouet (omni directions) =
La propagation desondes sera en toute direction comme une godte d’eau qui créeune vaguedans un Iac
schéma ci-dessus indique cette opération ; i
A il

antenne

"'-\.

P
«

Support <

=1 A
|

Antenne fouet

Les antennes dirigées (directionnelle)
La propagation des ondes sera dans un sensunique, bien destlné&s orlenteeﬁ

Antenne

Support

F W N

Antennedirigée
Les antennes sate

La proqhgatioﬁff_'gé'é ondes sera comme les antennes a fouet au niveau des satellites et comme
des antennes dirigées au niveau du récepteur et I'émetteur.
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Schéma synoptique d'un réseau son fil LAN (WIFI)
systtme ou un moyen de traitement de texte automatique et constitué de deux parties

jatériel plus communément connu, sous son appellation anglaiss HARDWARE et le logiciel auss
slenom de SOFTWARE.

ale.
Software: il s’agit des programmes de base (MS DOS /Windows/ linux) et les programmes exploitation

(Word, Excel, Power Point...) et les programmes de programmation (pascal, c++, Delphi...)




Chanitre 2 2-3 Architecteur d’un ordinateur !

//

Onduleur ¢
Scannefe———
Unité centrale <
Clavier<
Ecran <
Lasouris <«

<

Imprimante laser ¢

n micro-ordinateur
1Clavier
-

Clavier AZERTY Clavier QWERTY

casdefrappetrop rapide.
e fonctionnement du clavier

Pour faire entrer la lettre H, il suffit d’appuyer sur la touche qui porte cette lettre.
Le clavier comporte deux éléments importants
Un réseau de cable qui se situe sous les touches, de maniére que chaque touche soit positionnée d’une intersection,
chaque touche forme un circuit éectrique avec les cables des r éseaux.

Un décodeur qui détermine le code de la touche appuyée, et le transfére a la machine. Un registre tempo pour
conserver le code de caractére entré.
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Chanitre 2 2-3 Architecteur d’un ordinateur

Signal indique que latouche est enfoncée

1
:: > 1 Code‘
) associé a
H 1 latouche
> enfoncée
sur 8bits

® ©
®
@
® 9
r v v
s =
T

registre tampon pour recevoir le code de latouche 10110010

Touche forme un circuit électrique avec les cables

IMicroprocesseur (CPU

Définition =
Aussi appelée micro processeur. Central Processing Unités, c’est un circuit électronique souvent intégré a la carte
meére, étant en place sur ce qu’on appelle un support ZIF. 1| existe deux grandes marques actuellement, AMD et
INTEL. Il est responsable de tous'les u’effectue I’ordinateur.
C’est une sorte de super.calculg unite
Cette fréquence corr nd auyhombre de calcul que peut effectuer le processeur en une seconde, cette vitesse
repr ésente la cadencede hor

Nombredetransistors Fréquence données
2300 / 4 bits
6000 2MHz 8 bits
8088 29000 5MHz 14 bits
80286 134000 6 MHz 16 bits
80386 278000 16 MHz 32 bits
80486 120000 25MHz 32 bits
1993 Pentium 1 810000 60 MHz 32 bits
1997 Pentium 2 750000 233 MHz 32 bits
1999 Pentium 3 950000 450 MHz 32 bits
2000 Pentium 4 4200000 1.5GHz 32 bits
2006 Cor 2 Duo 29100000 2.4GHz 64 bits

Tableau indiquele développement de micro processeur
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Chapitre 2 2-3 Architecteur d’un ordinateur

Architecture de Processeur 8088

IP
uc
AL,
CX ?

Architecturede Processeur 8088 les différents regi r&&f

Panneaux avant dela RAM 'IV
Définition
La mémoire centrale est une mémoaireq ail, tant que I’ordinateur en étant ON, en marcheou
allumé.

Le contenu de cette mémoire disparait |
Il joue un grand roéle de stocka
traitement.
Remarquel
Lamémoirecentraleest u
Remarque 2
La mémoire central

aur OFF est éteint, arrét.

ge obligépour toute information entrante et sortante de I’ordinateur.

tient le'systéme d’exploitation en état ON

00000000000000000000  ADD
0000000000000000000T MUL

00000000000000000010  SUP

00000000000000000100 1
00000000000000000101 2

Adresse de données

00000000000000000101 3

00000000000000000110 4

00000000000000000111 A

Schéma indique I’Organisation des données et les instructions sur la RAM
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2-3 Architecteur d’un ordinateur

Panneaux arriere panneaux avant

Définition
Au début on a utilisé les supports magnétiques. Ces derniéres années de nouveaux supports, ils s aglssent des
disgues optiques :’ L N
CD ROM compact disque, dont I’avantage est la grande capacité de stockage, et leur amovibilité. = ‘*'“‘.‘ b
Coupe verticale de CD ROM ® A '\ '\
- A ‘ i"‘“«
1) etiquette —»[ . 7
2) micro cuvette - 7
3) Pdllicule de protection
En plastique transparent f'..%‘x E f “j-,gr .
A ) W
A)matier e a base de verre ou soubstrat -
Coupe verticale de CD ROM -w 7
Disque dur Ra v
A b
: | N —,
1__‘ "_.\_‘.*‘-
i ""’-g *\5!-"'.
Panneaux arriére panneaux avan"t&; %  Facegauche
Définition - . J

Le disque dur c’est une unité de stockage des" dqnn‘éés. Al mémorise les données de travail aprés la fin de
traitement. Le contenu de cette mémoire reste-lorsque I‘qrdlnateur s’éteint.

La composition d’un disque dur A ‘w‘:
Disque, axe vertical, cylindre, tet%lécture tete\-.ecrlt.u‘re
Remarque 1 S | \

Le disque dur contient le systeme d’ expl&}tatlom
Le disque dur représenté souala&,orme d’{.x,pbomer hermétique.
Remarque 2 ‘*,“‘_
La capacité d’un dlsqug dur ega‘fe b 4
Nombr e de cylindresx capa?:ut& decylindres.
Nombre de cylindres=r nombres. ecyﬂ ndres x nombres de secteur.

Capacité d un cyllndré‘r-qapacn /d’un piste X nombres des tétes d’écriture et lires

f e ;:1,' '-"b-_.**
Sylmdre axeverticale
Dlsquejageéa%erleur 1
Dlsq_gefaéem leur.. téte écriturellire
o
".._:‘_\' r
W |
“‘.‘E}\ ;J
..‘;!%_-}“11'

Coupes verticales de disque dur
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Chanitre 2 2-3 Architecteur d’un ordinateur

La disquette

Disguette en état OFF disquette en état'ON

secteur

Disquette avant for matage
Piste numéro 0

axe
Disquette Aprés formatage

1 Lesimprimantes

Imp. matriciel imp. Couleur
1) L'imprimantematricielle
Définition

Une imprimante matricielle est une imprimante impacte.

Elle.imprime les caractéres ou images sur un papier a I’aide d’une série d’aiguilles qui frappe la feuille de

papier.
Composition
Ruban encre est placé entrelesaiguilles et la feuille, I'impact de I’aiguille sur le ruban provoque un transfert

de I’encre du ruban vers le papier.
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Chanitre 2 2-3 Architecteur d’un ordinateur '

Les caracteres sont donc formés de points créés par le choc des aiguilles. Chaque aiguille est activée
individuellement par de minuscules éectro-aimants.
La téte d’impression est fixée sur un chariot mobile et se déplace horizontalement sur lerail.
L’impression s’effectue ligne par ligne de gauche a droite
Impression d’un caractére

Exemple
On suppose que chaque caractére soit formé dans une matrice a5 x 7, chaque point de cette matrice peut ére
imprimé
Pour imprimer la lettre H, il suffit d’appuyer sur la touche qui porte cette lettre.
f "“‘f%
& A %} 4
" -
A4 N
i i h ‘-j:'-."
i
LalettreH sur la matrice,
2) L'imprimante laser f {%*!5 »

sl
i esf-‘f?Jalte de telle fagon que
pé par laser correspond a

Fonctionnement : )

Un rayon frappe par I’intermédiaire d’une mémoire la surface du bours

les points frappés par laser développent une charge électrostatique. Chaq -met f

une pointe noire de I'image. £

Pour imprimer une image ou du texte en couleur, il faut utili
d’écran couleur, qui se basent sur les trois couleurs de base RVés}

Lesimprimantes en couleur sont basées auss sur Iescouleur"sdeb‘

A

C M jaunecriant et le magenta.

2 L’écran £ ""-., E::.:f_‘;,k '
.z"-hr 1.
— y N
< £ N
. e i %’Jf

- | .
Ecran a tube cathodique Q'h VG)%(BQ’ Ecran plat
Définition
L’écran est le pé |pherlé%g.%— %rtle par excellence, qui rentre dans la configuration minimale de textes,
a’ |mages d’animation ou,vidéo\..

L’écran pet%}t étre car‘a‘cterxae' par pIu3|eurs caractéristiques dont on cite :

La taille de "écran du RC exprimée en pouce.

Lesé de nt généralement unetaille compriseentre 12 421 pouces.

La ésolutibn'%de ["écran c’est le nombre de pixels affichés horizontalement et verticalement.
les coulelrs sera comme suit
000 s’est un blanc

" W 255 s’est un noir
01 slenombre de pixel est grand plusla résolution est grande.

02) M ode texte différent en mode graphique.
Classification des écrans
L e nombre de couleur s affichées, on distingue deux moniteurs:
1 Couleur qui permet I’affichage de plusieurs couleurs, des moniteurs monochromes qui ne permettent
I’affichage que d’une seule couleur.
2 Latechnologie de construction, on distingue principalement deux types de moniteurs:
- Tube arayon cathodique.
- Ecran acristaux liquides.
Leur spécialisation dans:
Affichage de texte (écran alpha numérique)
La formation d’image (écran graphique).
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Chanitre 2 2-3 Architecteur d’un ordinateur |

Principe de fonctionnement d’un écran a tube cathodique CRT
C’est le plus répondu. Il se base sur le méme principe que celui d’un Téléviseur. 1l se compose des
élémentssuivants:
Un canon a électrons qui sert a envoyer un faisceau d’électrons.
Des plaques de déflection (horizontale et verticale).
1Carte mére
Définition
Unecarte méreest un circuit imprimé qui
per met I'implantation de composants
électroniques ou des supports. Lerdleprincipal
c est I’ organlsatlon des composants Ia bonne 2

Panneau arriére, PC Panneau avant, PC
2 la carte réseau La carte réseaux appelée auss |
Définition network interface card) est

Faces gauches de la carte réseau RJ45

Juemer envoyer a son adresse soit diffusée sur tout le
Elle convertit les données arrivées sur le cable, sous la
&rieen forme paralléle.

Enfin elle transmet ces données a I’ordinateur pour que
s’ensuive toute I’application qu’on a besoin. De plus, c’est elle
i assure la détection des erreurs dans la transmission et le
# contrdle du flux.

i

Facgﬁwches Panneaux arriére Panneaux avant

La définition de la carte graphique et son c’est la méme quela carte mére, mais la différence c’est que
la carte graphique c’est une carte mére qui joueleréledetransfert du signale électrique en image par contre
la carte de Son jouera letransfert le signal électrique en signal sonore.
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Chapitre 2 2-4 latransmission des données

6 Lesdifférents couches de model OSI
Lemodéle 0S|
La septieme couche d’application

La couche d’application offre des services de communication a I’utilisateur de réseaux. Acces aux fichiers aux
imprimantes, échange le courrier électronique et le partage des données. A ce niveau, noustrouvonstoutes les
applicationsréseau, courrier électronique, navigation web
La sixieme couche de présentation

Elle consiste a mettre en for me les données dans un format standard, tel que les deux éléments qui vont dialoguer et
se comprendre. On peut la considérer comme le traducteur deréseau.
Ex
Ordinateur MOHAMED utilise le code ASCI I pour la présentation des données, et veut communiquer avec un
ordinateur HAKIM, qui se sert du code EBCDIC.
La valeur numérique assignée a un caractére donné dans ce systéme n’est pas le méme.
Ex:
Leb correspond au nombre 98 en ASCI| et 13 en EBCDIC et bien la couche de présentation |nd|spensable pour
une compr éhension commune.
La cinquiéme couche de session

La couche session est chargée de faire en sorte, que les applications des ordinateurs exped|teurset destinataires
puissent établir une connexion.

Laquatrieme couchedetransport -

Elle sert arecevoir les données de la couche session, découper si nécessaire en plus petlte unites appel ées paquet, et
assure que toute les paquets arrivent correctement de |’autre coté de réception,est emvoyer a I'ordinateur pour
signaler que les paquets sont arrivéssanserreur alaréception.

Latroisiéeme couche de r éseau

Cette couche est chargée a I’adressage du réseau, indiquer aux paquets.les directions a suivre pour aller de la source

verslesdestinataires. '
La deuxiéme couche de liaison

Cette couche communique a la fois avec la couche physique situéeau deesus et organise les paquets en trame et
émet les bits directement sur le support. Il n’est pas possible de détecter le début et la fin de chaque paquet arrivé a la
réception.

Obligation d’organiser le paguet en trames, plusda detectlon d:erreurs de transmission.

La prem|ere couche physique

Elle s’occupe de la transmission des bits a leur destlnatlon sur le support physique de transmission. Elle définit
également les types des supports qui se trouvent souslacouche physique.

2 Latransmission des données dans.un émetteur, récepteur (micro ordinateur) clavier-modem

Transmission série C_]évier
Transmission paralléle vl,JCC
Transmission paralléle RAM
>
Transmission série Ecran
isque Dure

Transmission paralléle

P
| Transmission série Imprimante USB
g Imprimante DB25
Transmission paralléle P
<+

Transmission paralléle Carte réseau

Transmission série

D L. L M
Transmission série odem
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3-5'alimentation des PCS

Introduction

Laboite d'alimentation est un éément indissociable de
I'ordinateur, lerendement de la boite d'alimentation, il sagit
également du rapport entre la puissance de sortie et puissance
d'entrée (tirée dela prise électrique).et par ricochet, la qualité
et les performances de la boite d'alimentation peut
déterminer I'achat d'un PC.

Certaine personnes considérent le microprocesseur comme
étant le cerveau de l'ordinateur et lecomparent al'étre
humaine: I'alimentation comme le cceur de I'ordinateur,
chaque pulsation correspond a uneimpulsion électrique

On sait que tous les composants é ectr oniques que
constitue I'ordinateur ont besoin d'éner gie électrique, chaque
composant lui associe unetension bien définie.

De cefait, la boite d'alimentation doit étrefaible et doit
assurer de maniére continue et précise latension
corr espondante.
Lesboitesd'alimentation sont classées en quatre (04) types:
L e premiere concernel'alimentation AT et I'autrela nouvelle
génération ATX
L e deuxiéme suivant leur type de tension absorbée par la boite,
type Américain utilise 110 volts 50 HZ, la nor me eur opéenne
220 volts 60Hz.
Letroisemeraison deleur utilisation moyenne tour pour
ATX grand tour réservés pour les serveurs.
Lequatriemeréservé pour letype de PC fixe, portable.
Alorslaboite d'alimentation peut déterminer |'achat d'un PC
parce qu'une mauvaise qualité peut engendrer des problémes
difficiles pour détecter la panne.

Leaasd o 5 ¢ Sismalll Slea (e B & Al dde
Dl sl e ) Led ok B aall 585 3all A Uil Adasi y
e el pdidie sianad S Ayl Ale (s
A smaS

Ll Al cilallaal) 3 lay il (any

LA oyl 4
Al el s

Aals b ot il o A 5 IV U oSl S alas g
sdiaaie dlldl oS JUAL S Al )

Gl 5 i snasll
e B85 Ay JS ¢ yignad

L Of g ¢ il
: Pra ) e s
ATX 2all daall AT Gl
110 paiing ¢ dusiad el g il L
LA 60 220 4 5,5Y) 5 ¢ 5 50 4K ey dund saill
ATX i siall e

LAl 55 el 8 e Jarind Sl Ll kel
CASall yignaSll s jeal ;5 1
; cJsena SisneSs
OY (ool JignaS Slea ol pd aaad Sy sl Al (4
Lo 5 Gy JSLie s off (S &3 ) 4 53

Caractéristique technique de la boite d’alimentation
Tension d’entre : 230-260 Volts tension alter natif.
Tension de sortie . B
: 230 V tension alter natif
: 12V tension continu.

: 05V tension centinu.

: 3.5V tension continu
- 12V tension continu.
: -05V tension continu.
: 05V tension continus
Connecteur versla carte mére : '

N "~ 2 rouge
: rouge
. _ Blanc
Noire.. - ~ Noire
Noire. l I‘ Noire
Rougey, <
« B B
Noire . . Noire
Orange J .4 Bleu
Orange . .: Orange
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Chapitre 2 3-5'alimentation des PCS

Connecteur CD ROM. Disque dure disquette
Rouge
Noire
Noire

\ 28 4

v

Les différentes tensions délivrées par la boite d'alimentation du PC

01) - Lecablerouge apporte unetension de 05 voltes.

02) - Lecéblejaune apporteunetension de 12 voltes.

03)-Lecable noire apporte (la masse, laterre, la phase, chasse) de cir cuit

04)- le cable violet apporte unetension de 05 SB voltes -

05) - Lecablebleu apporteunetension de-12 voltes. i "
06) - Lecableblanc apporteunetension -5 voltes. K _:'-'g“i“:_t )
07) - Lecable orange apporteunetension de 3,3 voltes. ® 2 U 5
08)le cable grisapporte unetension de 05 voltes PW-OK : _-J*;_;,}L -
09) Lecablevert apporteunetension de 12 voltesver ventilateur. I G | "*?.,_,_Ld
Alimentation de clavier - |l y
DIN 06 DIN 05 oy
Horloge de clavier PIN 05 HNMTmMpwzﬁﬁﬁb o
Données de clavier PIN 02 PIN 02 Tensonde4.8455V . *
alimentation PIN 04 PINO4 . T v
Masse PIN 03 PINOT g, W0
Vide PIN 01 PIN 03 " " b
Vide PIN 06 F =™ :
Alimentation CD ROM e ™ »
Les moteursde disque dur utilisent latension du 12 Volts 4, "
ﬂ-%-'\.- 1:{;::-5. .
Cartelogique du disque dur utilise latension du 05 Volts & _""1-:2'-‘\ ) 4
e » -
Rouge  (05) volt - , ?*t# N
£ N Yy
Noir  (masse) > h |’
Noir  (masse) Vs h .
> i b o
L i
Jaune p - J/

Alimentation disque dure

L es moteurs de disque dur uatilisent Iaten on du 12 Volts

Cartelogique du dlsque dur qtfhmj{aten on du 05 Volts
zn\v "u-”*- .-‘f

Rouge (05) volt “ \

S
K i kil
el =

i, Y
Noir (masse) |

Noir  (massejm,

il
N

v

Jaunen
ﬁﬂ i men’aanon d’isqu“ette

Le:l-ectéur dfj disquettes utilise la tension de 12Volts

Rouge >

\ 4

La masse

A\ 4

Jaune

Alimentation desimprimantes
L’alimentation de I’'imprimante soit directement de la prise électrique ou de I’onduleur. Sa valeur de 220Volts
alternatif
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3-51'alimentation des PCS

1 les problémes

1-1 Lesproblémesélectricité
a) - Latres haute tension.

b)- les coupures d’électricité.
c)- I’instabilité de I’électricité.
d)- lafaible tension.

1-2 les problémes d’environnement

a)- lapoussiére.

b)- lesinsectes.

¢)- latempérature (le chaud et le froide).

1-3 les problémes humains
a)- au cours de I’entretien utilisation de I’eau.
b)- les déchets des boisons sur UC.

1-4 Les problemes de fabrication d’origine
a)- lesnormes de fabrication injuste.

b)- Manque des étiquettes concerne les
caractéristiques techniques.

Pour augmenter la durée devie maximale dela
boite d'alimentation et faire une maintenancerapide,
et réserver ledroit de consommateur il faut suivre
ces solutions suivantes :

On remarque que la majorité d’utilisateurs ne
respectent pas les normes de compositions d’un
réseau d’un micro-ordinateur, toujoursils oubliérent
I’installation d’un onduleur, ce dernier c’est un
systeme de protection au méme temps c’est systeme
de stockage d’énergie a certaine moment alors il faut
I’obligation de I’onduleur a chaque installation.

2 les solotions

2-1 L es solutions de la maintenance préventive
a) utilisation d’un onduleur.

b) les conditions éteindre et allume d’un PC.

¢) Le nettoyage de poussier avec un souffleur.

d) Organisation du céblage.

€) on gjoute un autre circuit de protection.

2-2 les solutions de maintenance de réparation

a) vérification I’existence des déche d’éteint ou cour de
réparation.

b) vérification I’existence des déche d’éteint a la fin de
réparation.

C) préparation le matérielle et |a piéce de rechange.

sl 1-1

Nl sgal) - (
cstheSl Ll g Uil (
L) Yl s - (

. paddial agall _ (
Al 21
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s - (

Al san gl e byl 55 8 s (
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Conclusion

Ce chapitre représente I’architecture de réseau
d’informatique a partir ses quatre sections essentielles : les
supports de transmission, I’architectures de I’ordinateur,
distributions d’énergie au niveau des PC et la transmission
des données. Ces connaissances d’initiations primaires sur le
réseau I’informatique permettent s’explique la moindres des
choses sur I’informatique en générale.

SV e Y ASud A Jeadl) 138
&aﬁu\@jﬂjgﬁ'}:\,\aﬁ\&u&j‘h}\ ;w)ewi
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3-6 Annexe

s I R sl Escahadill
AC Courant Alter natif Alternating Curent gl LS
ACK Caractére Accusés de r éception positif Acknowledge Caracter ) dsasily eyl pale
ACU Uni isation d' éception Acknowledgment Signal Unit sl Jladdl 5 pliall San s
AD Analogique-Numérique Analogue-digital .
ADD Addition Addition
AFC Régulateur Automatique de Fréquence Autumatic Frequency Control
AGP Port Graphique Accéléré Accelerated Graphics Port
AM Modulation d'Amplitude Amplitude M odulation Anlly (s
AMD Amérique Micro Dispositif American Micro Device
APl Interface de programmation d'application Application Programming I nterface
ARP Resolution Protocol Adresse Adress Resolution Protocol
ARPANET réseau d ojets de recher ch Advanced Resear ch Projects Agency NETwork Aadiall Slag¥) g e SIS 5 ASp
ASCII Code Standard Américain pour |'Echange d'Information American Standard Code for | nformation I nterchange A Bl s ga (S pal ol 3
AT Technologie Avancée Advanced Technology
ATX Extention Technologie Avancée Advanced Technology eXtended
Bash Bourne Again Shell Bourne Again Shell
BCD Décimal Code Binaire Binary Code Décimal
Bl Bascule d’Interruption interrupting Switches
BIOS Systéme de gestion des Entrées/Sorties Basic |nput Output Systeme

ra

BNC Connecteur de Contréle Britannique British Control Connector

BNC Connecteur Navale Brititanique British Naval Connector

B-V Bascule de Validation Validation Swits

CATV Communitie d'antenne de télévision Community Antenna TeleVisi A Sl sl Aile

cce Bloc de Contrdle de Canal

cp Disque Optique

CD-R Disque Optique Enregistrable

CD-RW Disque Optique Réinscriptible

cisc Processeur & jeu d'instructionsi)(xes lexe I nstruction Set Computer

CMOs Semi Conducteur Complé Complementary Metal Oxide Semi-Conductor

co Compteur Ordinal Ordinal counter

CPU Unity raif Contr Contréle Processing Unit

CRS o ) tr6le De Redondance Gyglique Cyclic Redundancy Check

CRT Tubearayons cathodiques Cathode Rayons Tube g dadi g3 plaa
L onscathodiuas Cathodi-Ray Tube Adaga dndi g3 gl

cs i Signal de Sélection Chip Seclect

CsMA -anspor teur Sebse M ultiple Access Carrier Sebse Multiple Access

CSMA/CD Carrier Sense Multiple Access/ Détection Collisation Carrier Sense Multiple Access/Collisation Detection

CTS Satellite Technologique de télécommunication Communications Technology Satellite(STT)

cuce Bloc deContrdle de I'Unité de Controle Control Unit Control Block

bc Courant Continu Direct Current Hlas f5

DDR Double Data Rate Double Data Rate

DDR2 Double Data Rate deux Double Data Rate Two

DHCP Dynamic Host Configur ation Protocol Dynamic Host Configur ation Protocol
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DIMM Double Memory Module Inligne Dual Inligne Memory Module
DIv Division division
DMA Acceés Direct Mémoire Direct Memory Acces
DNS Domain Name Service Domain Name Service
DRAM Mémoire a Accés Aléatoire Dynamique Dynamic Random Access Memory
DTE Data Terminal Equipement Data Terminal Equipement
DTL Logique Diode-Transistor Diode-Trnsistor Logic
DVD Disk numérique Versatile Digital Versatile Disk
DbvI Interface Visuel numérique Digital Visuel Interface
EBCDIC Extention Binaire Code Decimal code | nter change Extented Binary Coded Decimal | nterchange Code ‘
EDO Sortie de Données étendues Extended Data Out
EEPROM
EHF ExtraHautefréquence Extremely Hight Frequency
EIDE Extented | ntegrated Drive Electronics Extented | ntegrated Drive Electronics
EISA Architecture Standard etendue de I'l ndustrie Extended Industry Standard Ar chitecture
Email message dlectr onique Electronic mail 3501 4
EPS Encapsulé PostScript encapsulated PostScript
FAT Tabled"Allocation de Fichiers File Allocation Table
FCFS Premier Arrivé Premier Servi First Come First Served (FIFO) .
FCS Frame Check Sequence Frame Check Sequence d
#
FDM Fréquence-Division Multiplex Multiplexage par Répartition en Frequences 22 B g
i

FEM For ce électromotrice Electromotive force LS A na
Fl Fréquence | ntermédiaire Inter mediate Fr
FM M odulation de fréquence $35 (s
FTP Protocole detransfert defichiers
FV Fréquence vocale
GDT LaTable de descripteurs Globale
GMT Temps Moyen de Greenwich oty A Jaa gial) gy 3l
GNOME GNU Networ k Object M odel Eme'\t letwor k Object Model Environment
Gul Interface utilidsateur Graphique Graphical User Interface
HD Haute Densité Hight Density
HF Haut U Hight Frequency
HIO ! e Entrée/ Sortie Halt Input/Output
HTM Lang gnalétique Hyper Text Hyper Text Markup Language

P I . de Geﬁin d Transfert defichier Hypertexte Hyper Text Transfer Protocol

| N '

1BM E Machinesinter nationales Busines Inter national Busines M achines
IcMP S Bfotocol Internet pour Control de Message Internet Control M essage Protocol
IDE Dispositive Electronique de I ntegr ated Integrated Device Electronics
|EEE Institue d’électricité et électronique des ingénieures Institue of Eletrical and Electronics engineer Copmnsigall g SN g £l Sl 3gan
IMAP Protocole d'accés message inter net Internet Mail Acces Protocol
P Identification poste Internet Protocol
IPX Interwor k échange de paquets Interwor k Packet eXchange
IR Infrarouge Infrared
IRS Internet Relay Chat Internet Relay Chat
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ISA Architecture | ndustriel Standard Industry Standard Architecture
10 Organisation I nternational de normalisation Inter national Standar dization Organization
Jcs Job Control Bloc Job Control Bloc
KDE Kdesktop Environnement Kdesktop Environment
LAN Réseau Local Local Area Network el dses
LASER epar émission i ion Radiation Light Amplification by Stimulation Emission of Radiation
LBA Bloc logique Adr essage Logical Bloc Adressing
LCD écran aCristaux Liquide screen Liquid Crystals
LD Densité nor male Low Density
LDT LaTable dedescripteurs L ocale Local Descriptor Table ‘
LED Diode Electr oluminescent Light Emitting Diode
LF Basse Fr équence(BF) Low Frequency 1‘
LIFO ledernier qui entreest le premier qui sort Last In,First Out T 00 sl Jay e "
LLC Link Control Logical Logical Link Control
LOAD Chargement loading
LPT
LRU Lamoins récemment Utilisée Least Recently Used
Lsl intégration a grande échelle large scale integration A r
LTB Traduction Lookaside Buffer Trandation Lookaside Buffer 5
MAC Moyen Access de Control Medium Access Control
ra
Mac-0s Systéme d'exploitation Apple destiné aux PC M acintosh M acintosh-Oper ating System \‘\
F.

MAN réseau métropolitaine Metropolitan Area Networ
mMc Mémoire Centrale Central memory, Sl 580
MF Moyen fréquence Medium uency
MF Multifr équence ifr eque
mic M odulation I mpulsion Codées Code M odul; Al i JiS5

LY
MMF Fibre optique Multiple M ode Mode optical Fiber
MOoSs Semi-conducteur a Oxyde M étallique i-Conductor
MSDOS Systéme d'exploitation deMiu%inéaux PC ‘osoft Disque Operating System 3%y RSy ald Gl plS
Msi Moyen intégration & grande échelle Medium scale integr ation
MTA Agent Transport de Mail Transport Agent
MTU Lan " Paqu ortabl Maximum Transmit Unit
MUL ) iplication multiplication
MUX Mul r Multiplexer

Net Bios Extented User Interface

NFS systémede fichier deréseau Networ k File System

NIC erface Carte Réseau Ntwork I nter face Card A A Jaaa
NOS Systéme d'exploitation de r éseau Networ k Operating System

NTFS Systéme de Fichiers Nouvelle Technologie New Technology File System

osl systéme d'ouvertur e inter connections Open Systems | nter connection sl o e el ol
PC Computer personnel Personal Computer

PCI Périphérique de connexion des cartessur lacarte mére Peripheral Component | nter connect A9 2By e A ) Bl by ) cBla
PCMCIA Personal Computer Mrmory Card Association I ntrnational Personal Computer Mrmory Card Intrnational Association

PCMCIA Mémoriser des PeopoleCannot industrie infor matique acronymes PeopoleCannot Memorise Computer Industry Acronyms
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PDF Portable Cocument Format Portable Cocument Format
PING Packet Internet Grouper Packet Internet Grouper
poP Post Office Protocol Post Office Protocol
PSW Statut du programme Word Program Status Word
PTBR Page Base detable Registre Page Table Base Registre
RAM Mémoire & Accés Aléatoire Random Acces Memory
RAP Registre Adresse Périphérique Peripheral Addressregister
RC Registre de Commande Control Register
RCC Registre Compteur de Caractéres Character Counter Register
RFC Request For Comments Request For Comments ‘
RI Registre Instruction Instruction register
RIM Registre Information Mémoire Registry | nformation Memory
RISC Processeur anombre d'instruction réduit Reduced I nstruction Set Computer ~
RJ rectangulaire Jack Rectangulaire Jack
ROM MémoireaLecture Seule Read Only Memory
SE Systéme d'explaitation Operating system i) i r
SBM Server Message Block Server Message Block
scs Computer System | nterface Smail Smail Computer System I nterface A
SDRAM ‘Synchrone M émoire a Accés Aléatoir e Dynamique Synchronous 5 -
SHF Super Haute fréquence Super High Frequency d
SIMM Memory Module Simple Inligne Single Inligne Memory Module \‘\
F.
sio Entrée Star / sortie Star Input/Output
SIF Job leplus Court d'abord Shortest Job Fir:
sLsl intégration a de super grande échelle
SMF Fibre optique monomode
SMTP SimpleMail Transfer Protocol
sP Pointeur de pile
SPX Sequenced échange de paquets
SRAM MénoireéAcoSAléaloire&alﬁ( c Random Access Memory
ssB Bande L atérale Unique(BL U) Signal SideBand a5 e U
ss Petit intégration agr elle Small scaleintégration
STA Ran( it arrangement
STORE S ., age storage
SsTP Shiel jisted Pair Shielded Twisted Pair
ion ’ subtraction
| N '
SVGA Norme Vidéo Affichage couleur Haute résolution Super Video Graphics Array
SWART ba Web Administr ation Tool Samba Web Administration Tool
TCP Transmission Control Protocol Transmission Control Protocol
TCPNP Transmission Control Protocol / I nter net Protocol Transmission Control Protocol/l nter net Protocol
TIA Industriele de Tt Telecommunication Industry Association
TIO Test Input / Output Test Input/Output
UAL Unité Arythmique et Logique Arrhythmic and L ogic Unit
UART Universal Asynchronous Receiver Transmitter Universal Asynchronous Receiver Transmitter
uc Unité centrale Framemain Ay asaay
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ucse Unité de contréle noir Unit Control Black
ucc Unité de Contréle et de Commande Control Unit and Commande
UDP Datagram Protocol d’ utilisateur User Datagram Protocol
UE Unité d'Entrée Input Unit
UHF Ultra-haute Fréquences Ultrahigh Fréquency [P eIy
uLs Ultraintégration a grande échelle Ultralarge scale integration
URL Uniform Resour ce L ocator Uniform Resour ce L ocator
us Unité de Sortie Output Unit
USART Synchrone Univer sal Asynchronous Receiver Transmitter Universal Synchronous Asynchronous Receiver Transmitter
uss Bus Série Univer sel Universal Serial Bus
uss Fente de sécurité Universal Universal Security Slot
ut Unité de Traitement Processing Unit
uTP Paire torsadée non blindée Unshielded Twisted Pair
VESA Vidéo Eelectronics Standar d Association Video Eelectronics Standar d Association
VE Vidéofréquence Frequency.video
VGA Norme Vidéo Affichage couleur Video Graphics Array
VHF TreésHautes Fréquences Very High Frequency
VLF Treés Basses Fréquences Very Low Frequency A
vLs intégration atrés grande échelle very lar ge scale integr ation -
WAN Réseau étendu Wide Area Network :
#
WPG Graphismes Wor dPer fect word Perfect Graphismes ‘\
F :
Www Word Wide Web Gl Al A
Administr ateur Administrator
Administration Managem
Adresse
Affaiblissement on * X
LY
Affaiblisseur ey
Ame decéable
Amplificateur i ifier
Amplificateur de réception Amplifier, receiving
Amplitude Amplitude
Ani n Animation
Al ’ de Anode
Anter Aerial Py
rl_ I a cornet Antenna, horn ECE P
¥ Antennealar ge bande Aerial, broadband s @R 53 lsh
ennefixe antenna, fixed ERCRTY
Antenne fouet Antenna,whip hs
Antenne omnidir ectionnelle Antenna , omnidirectional 2l g sladl gd (il g
Antenne par abolique Parabolic antinna ilSa il gp
Apercu Preview Alaa
Appel call
Arriere-plan Background sy
Assembleur Assembler




3-6 Annexe

Axe Axis

Balayage Scanning

Bande Band oo
Bande de base Basebande

Bande de base analogique Baseband analogue

Bande debase numérique Baseband,digital

Bande de fréquences Frequency band *ox
Bandeinférieure Band low

Bande passante Band, pass

Barrad'outils Toolbar [ErR P
Base de données Data,base ) 58
Batterie Battery Ay
Baud Baud A1 A el el B0 g 28
Bidirectionnelle Two-Way

Binaire Binary

Bit Bit

Bobine Coil

Bobine thermique Coil heat '( L danty
Boite de dialogue Dialog box 5 \

Bond Hop

Bond de fréquence Frequency hopping “ﬂ

Boucle Bight

Boutons d'action

Action Buttons

Brouilleur Interferin
Bruit se
Bureau op
Cable C:
Cable coaxial Cabl
Céblecroisé cable
Cébleréseau Networ k cable
Canal Channel
Capt Sensor
C I éristique Char acteristic Agalall
Carte Mainboard
’ Network card
Cathode: Cathode Ly
cuit Circuit
Circuit fermé Circuit,closed
Circuit virtuel Virtuel circuit
Clavier Keyboard il da gl
Codage Ecoding
Code, octal Code octal
Codeur Coder




Coefficient deréflexion Reflection Coefficient Ll sl Gy guibs sl Ly
Collecteur de données Data sink Glabaral) gala

Communication Ringing

Compression Compression

Compte utilisateur User account

Concentrateur Hub

Conception de diapositives | Slide Design T pranal

Condensateur Capacitor

Connecté Online

Connecteur Connector ® 1
Connexion Connect * *luag '
Couche Layer

Courant Current L

Débit binaire Bit rate

Décalage de fréquence Frequency offset

Démarrage Startup

Démodulateur M odolator sl dska

Densité Density /{

Densité atmosphérique air density ige dbl \

Désactiver Disable

Destinataire Recipient ,A‘d!&" & \7
Détecteur Detector \
Détecteur Detector

Détection Detection

Dialogue Handshar k

Diaporama Sideﬂ@ :

Diapositive Slide j} Aoy

Diffusion [t

Discriminateur A Jsaa

Disjoncteur \ Ll adal®

Disque dure ‘ﬂlard disk,Hard driver

Disquette ﬁoppy disk

Dist sion Distorsion Ay gl

= Data Cila

Duréede vie . Timetolive dadlall 5aa
\ 'r. chant' onnage Sampling e

.t.‘v= Screen

Ecriture write

Enveloppe de cable cable covering

Envoyer Tosend

Etoile Star

Exécuter Torun

Explorateur Windows Windows explorer

Facteur d'amplification Amplification factor izl Jalza




L ally A i) o L

LR &y iSal) Lo Slally

Faisceau Beam

Fenétre Windows

Fibre optique Optical fiber iy g il

Fichier File

Filtre Filter

Flux Flux

Fréquence acoustique Frequency,audio

Fréquence analogique Frequency,analogue

Gaine decéble cable sheath

Graphique Graphic bhis ®
Groupe de travail Workgroup

Groupe électrogene Generator,motor-driven s A 1‘
Héte Host

Icone Icon 4 gl

Impédance Impedance

Impression Printing

Imprimante Printer

Inductance Inductance Aagdip

Insertion d'objets

Object I nsertion

Interface Interface
Invité Guest
Jack Jack

Jeux d'animation

Animation schemes

jeux de couleurs

Colors schemes

Largeur bande

Lecteur de cartes

Lecteur de disquette

L ecteur réseau

L ectur e seulement ’,{

Liaison \

Liste List
L ogici Software
Lon eur d'onde Wavelength

0 Memory

es glaire Angle measur ement 315 L
Mise a jour Upgrad Ol Bale)
i page des diapositives Slide layout Tl Jagdads
M ode d'affichage Dsplay mode
Mode normal Normal mode
Modele M odel/Template
M odélé de conception Design template asanall] il g
Modem M odem
M odulateur M odolator
Mot de passe Password
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L ally A i) doia L

LR &y iSal) Lo Slally

Navigateur Browser
Networ k Réseau
Nom defichier Filename
nom d' utilisateur Username

Nor malisation

Standardization

Numérisation Digitizing

Octet Byte

Onde de sol Wave,ground Gl dasa

Onde hertzienne Wave Hertzian L dase

Onde Pilote Pilote Wve ®
Onde Porteuse Carrier wave )
Onde sinusoidale Wave sine L dasa

Onde sonore Wave ,sound Afigadage

Opérations booléennes Boolean operations A Adee

Ordinateur Computer

Oscillateur Ocillateur

Ouvrir Toopen

Page d'accueil Home page /{

Panneau de configuration

Control panel

Parallele

Parallel

Par ametres de diaporama

Set Up Show

N

Pare-feu

Partager

Passerelle

per sonnaliser

Phase

Pilote

Firewall : \\7
=D

Pont

Port A

Portillon \

Portillon ET %te, ND * ox

Portillon O ate,OR *ox

Posti L Poste Peer to peer e M e

r Uniselector

Pr ésey io presentation i pa e
Setup program il gald
Power Consumption ASlgina 388

Puissance d'émission Transmission Power

Radiodiffusion Broadcasting

récepteur serre-téte Headphone Ll Ao e

Réception Arrival

Recherche Search

Redr esseur Rectifier

Régulateur Regulator
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Répertoire Directory Gisk Al A sl L ety iy &y Sl gy Sl
Réseau Networ k
réseau d'antenne Aerial array il ga A8
Réseau I nformatique Computer network
Réseau sans fil Wir eless networ k Aty Al
Routeur Router A2
Saturation Overrun
Sauvegar de Backup
Sécurité Sécurity
Sélecteur Discriminator ® ]
Série Serial
Serveur Server 1‘
Site I nter net Website
Sonnerie Bell
Sour ce de données Data source ) giia
Souris Mouse L
Spectre Spectrum cigh . :
Spectre des fréquences Frequency spectrum claa A cigla '{ .
Support de sortie Outlet support \
Synchrone Synchronous
Synchronisation Synchronization P t \y
Tolérance Tolérance \
Tonalité Tone
Traitement des données Data pr ocessing
Transfer Changeover
Translation Traductio(
Visionner le diaporama View Show
Vitesse angulaire Ani ocity P"%;;lj Ao ju
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3 Code ACCII : 08 bits0 a 127
ND ASCII CAR
000 0000 0000 o 043 Al 0010 1011 AR e sl CAR
001 0000 0001 044 0010 1100 086 0101 0110 v
002 0000 0010 045 0010 1101 : 087 0101 0111 W
003 0000 0011 046 00101110 - 088 0101 1000 X
004 0000 0100 o047 0010 1111 ; 089 0101 1001 v
005 0000 0101 048 0011 0000 0 090 0101 1010 7
006 0000 0110 049 0011 0001 1 091 0101 1011 i
007 0000 0111 050 0011 0010 > 092 0101 1100 \
008 0000 1000 051 0011 0011 5 093 01011101 1
009 0000 1001 052 0011 0100 . 094 0101 1110 A
010 0000 1010 053 0011 0101 = 095 0101 1111 -
011 0000 1011 054 0011 0110 A 096 0110 0000 <
012 0000 1100 055 0011 0111 > 097 0110 0001 2
013 0000 1010 056 0011 1000 5 098 0110 0010 b
014 0000 1011 057 0011 1001 S 099 0110 0011 S
015 0000 1111 058 0011 1010 : 100 0110 0100 F W d
016 0001 0000 059 00111011 : 101 0110010100 e
017 0001 0001 060 0011 1100 - 102 gootioal Wl W
018 00010010 061 0011 1101 - 108 ooour . Wb g
019 0001 0011 062 0011 1110 S 104 omose0 | h
020 0001 0100 063 0011 1111 > 105 ' 01101001 oo i
021 0001 0101 064 0100 0000 ‘ 106 L enowidE  © i
022 0001 0110 065 0100 0001 (,? 107 B o1 W K
023 0001 0111 066 0100 0010 5 108 L 01101100 ,
024 0001 1000 067 0100 0011 c 109 _ ononn” m
025 00011001 068 0100 0100 5 1p T, 0mo11io n
026 00011010 069 0100 0101 £ a1 L N o o
027 0001 1011 070 0100 0110 £ Iﬂ:" L | 401110000 p
028 0001 1100 o071 0100 0111 S 1usTR | B J owooot q
029 0001 1101 072 0100 1000 P s N 0111 0010 v
030 0001 1110 073 0100 1001 | . 0111 0011 S
031 0001 1111 074 0100 1010 7 J a1 0100 !
032 0010 0000 075 0100 1011 = 01110101 u
033 0010 0001 I 076 0100 1100 ".}ﬁ 01110110 v
034 0010 0010 " o077 0100 1101 i M o111 oLl w
035 0010 0011 # 078 0100 1110 B — 0111 1000 M
036 0010 0100 $ 079 0100 1111 o S 0111 1001 "
037 0010 0101 % 080 0101 00007 w7 122 0111 1010 7
038 0010 0110 & 081 T —— 123 0111 1011 {
039 0010 0111 ' 082 01010010 o R % 124 0111 1100 |
040 0010 1000 ( 083 00100 A 125 0111 1101 3
041 0010 1001 ) 084 70101 010 — = 126 0111 1110 =
042 0010 1010 « 085 i - - 127 01111111
" L N U
3 Code ACCII : 08 bits 128 & 255 - !
N D ASCII
128 1000 0000 CAR . F CAR ';151) ASCI| CAR
129 1000 0001 . i « 1101 0110 6]
130 1000 0010 Y _}818 Eg(l’ - 215 1101 0111 o
131 1000 0011 1010 1110 5 216 1101 1000 %
132 1000 0100 1010 1111 = 217 1101 1001 )
133 1000 0101 #1011 0000 _ 218 1101 1010 V]
134 1000 0110 0110001 - 219 11011011 0
135 1000 0111 1011 0010 = 220 1101 1100 ]
136 1000 1000 1011 0011 = 221 11011101 v
137 1000 1001 1011 0100 - 222 1101 1110 b
138 1000 1010 1011 0101 223 1101 1111 R
139 1000 1011 1011 0110 L 224 1110 0000 3
140 1000 1100 1011 0111 1 = 11100001 a
141 1000 1010 1011 1000 . 226 1110 0010 3
142 1000 1011 1011 1001 - 221 1110 0011 3
143 1000 1124 10111010 - 228 1110 0100 5
144 10010000 . T 229 1110 0101 2
145 10010001 | v 158 10111100 1>/> 230 1110 0110 =
146 SI000010 Wi 7 189 1L 1101 > 231 11100111 c
147 /10010011 W 50 0TI 1110 3/2 232 1110 1000 )
148 || 10010100 - o1 TORRET] 4 233 1110 1001 &
149 .. 10010101 " . 192 1100 0000 2 234 1110 1010 B
150 10010110 | - 93 1100 0001 2 235 11101011 &
AT Wlieo10111 ) — o4 1100 0010 3 236 1110 1100 i
52 % 10011000 § 195 11000011 3 257 1110 1101 i
© 153 |70.10011001 ™ 196 1100 0100 . 238 1110 1110 T
L T, 710011010 3 197 1100 0101 2 239 1110 1111 T
155 12001 1011 198 1100 0110 240 1111 0000 3
156 .| 10011100 ® 199 11000111 £ 241 11110001 :
157 ' 10011101 200 11002000 € 242 1111 0010 )
158 | 10011110 7 201 1100 1001 E 243 1111 0011 5
159 1001 1111 ¥ 202 1100 1010 5 244 11110100 5
160 1010 0000 203 1100 1011 £ 245 1111 0101 5
161 1010 0001 i 204 1100 1100 ; 246 1111 0110 5
162 1010 0010 ¢ 205 1100 1101 7 2 1111 0LLL =
163 1010 0011 £ 206 1100 1110 T 248 1111 1000 p
164 1010 0100 o 207 1100 1111 : 249 1111 1001 U
165 1010 0101 ¥ 208 1101 0000 5 250 1111 1010 a
166 1010 0110 ! 209 1101 0001 % 251 1111 1011 a
167 1010 0111 5 210 1101 0010 S 252 1111 1100 G
168 1010 1000 - 211 1101 0011 5 253 1111 1101 v
169 1010 1001 © 212 1101 0100 5 = 11111110 b
170 1010 1010 a 513 1010101 s 1111 1111 v
e
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L es opérations arythmiques binaires
Addition binaire
0+0=0
0+1=1
1+0=1
1+1=0 et retenul
La soustraction binaire
0-0=0
1-0=1
0-1=1 et retenu 1
1-1=0
Exemple
1110
- 1011
= 0011
La multiplication binaire

0x0=0
0x1=0
1x0=0
Ix1=1
Ladivision binaire
0/1=0
11=1
0/0= indéterminé
1/0=indéterminé
Exemple
1001/11=11
Présentation des entiers signes
Le bit le plus a gauche représente le signe positif au négatif.
0 représente le signe positif.
1 représente le signe négatif.
Exemple
+ 127
01111111
- 127
11111111
Cette présentation pose deux problémes :
L e chiffre 0 possede deux représentions différentes
+0 00000000
-0 10000000
Remarque 1
Le bit de signe réduit le nombre maximal a représenter
Remarque 2
L’opération d’addition avec les entiers signes ne donne
pastoujoursun résultat correct.
Solution
La présentation a complément a1 : Le nombre positif garde
saforme.
L e nombre négatif est a complément a 1.
LesO sont transformésen 1.
Les 1 sont transformésen 0.
Lebit de signe négatif 1 restetoujours 1 il ne change pas

+9 01001
-9 11001
Ci1=

+9 01001
-9 10110

Leprobléemesi le chiffre O représente deux valeurs
+0 0000

-0 1111

Donc le complément a 1 n’est pas évident.
Représentation en complément a 2

Pour passe au complément a 2 il faut d’abord passer par le

complément a 1.
Exemple:
+9 01001
-9 11001+ COM al10110+COM a2 10111

Conclusion :
Dans la pr ésentation a complément a 2, le chiffre 0 possede
une seule valeur

+0 00000

-0 00000

10000 11111 00000
-0 -15 +0

Présentation des nombres fractionnaires
Passage de la base binaire a la base décimale

Exemple

(1101.1),

Partieentiére partie décimale
(1201) (0.01)

(1101),=1x2+0x2+1x2+1x2= (13)19

(0.01),=0x2+1x2= (0.25)19

Passage de la base décimale a la base binaire
Conversion dela partie entiere pour division successive.

Exemple

0.75 0.5
X 2 x 2
=1.50 =10
Conclusion

Pour qu’un nombre décimal en base 10 puisse s’exprimer
avec précision binaire, il faut que sa partie décimale soit une
somme de puissance de 0.25, 0.50, 0.75.

Représentation des nombres fractionnaires en virgule fixe
Soit un nombre fractionnaire représenter sur n hits.

1 bit designe

n bits pour la partie entier.
B bits pour la partie décimale.
Exemple

(7,75)10 = (111,11),
(N1 = (111),
(0!75)10 = (0!11)2
Bit de signe Bit entier Bit entier Bit entier Bit décimal Bit
décimal

0 1 1 1 1 1
Représentation en virgule flottante

La forme générale d’'un nombre Y.
Y =M .10%.
1M : lavaleur absolue dite mantisse.

2 entiers positifs dits exposants.

Y=(15,16); = (0.1516x10%);, = 0.1516x 10 +4
La normalisation en virgule flottante

On dit (nombre normalisé) si :
Lechiffreadroitedelavirgule est =0.

L e chiffre a gauche dela virgule est =0.

Exemple

4,5 C’est un nombre non normalisé.

0,45x10 c’est un nombre nor malisé.

Décalage de I’exposant réel

Représentation

1 Bitdesigne.

7 Bits de I’exposant.

24 Bits pour la mantisse.

Exemple

(125),0 = (1111101)..

Normalisation de la mantisse. (125)10 = (1111101),.
(0.125x10)10 = (0.1111101).E+111.

0 0000111 1111101000000000

Signe  exposant mantisse

Lanorm |EEE754

Instutue of Electronical and Elecronical Engineering
Au départ la forme standard n’existait pas, chaque ordinateur
utilise son propre format.

Laforme |EEE754 définit trois (03) for mats de présentation,
normalisée en virgule du flottante.
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Présentation simple précision sur 32 bits

(01) bit de signe.

(08) bits pour I’exposant.

(23) bits pour la mantisse.
Présentation double précision sur 64 bits

(01) bit de signe.

(11) bits pour I’exposant.

(52) bits pour la mantisse.
Présentation étendue sur 80 bits

(01) bit de signe.

(112) bits pour I’exposant.

(68) bits pour la mantisse.

Les principales unités de mesures B .D-: b

longueur
Inch In ou * pouce .25 4mﬁq3$ - .7
foot Ft ou * pied % @30&&71 Wil 12in
yard yd yard p 0,9414m_. 3ft
fathom fm brasse ). 1828m 2yd
Statut mile m Mille terrestre . 1609m 1760 yd
Nautical mile Mile marin britannique 6080
International nautical mile Mile marin .

international
ounce 0z 4 NQNCE T, 28,3499
pound Ib o livee 453,592g

USliquid pint Lig pt \g nte améicaine 0,4731 |
pint UK pt~ ‘ﬁtgbrlpa‘hnlque 0,568
USgallon usgal “\Gallon'amerlcaln 37851
Imperial gallon Q‘?J Gallon britannique 4546 |
US bushel ’ "-US .| Boisseau américain 35,239 |
bushel { _bu ._“—“; Boisseau britannique 36,369 |
US barrel (petroleum) JS bbl Baril américain 158,987 |

: _ PUISSANCE
horsepower A ] Cheval-vapeur
A \ 4 britannique

|
Fahrenheit dég ~_— Degré Fahrenheit 5/9(t-32) degrésCelsius | |

CHALEUR, ENERGIE, TRAVAI
1055,06 J

-<NI'I'I'U—|G)§7~—38-

< N|lo|—oT|oE|S|0|a
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Les principales unités de mesures
UNITE GEOMETRIQUES

Radian par seconde carrée

L ongueur
METRE m
mille 1852m
superficie
Métre carré m
are a 100m’
hectare ha 10.000m*
barn b 10%m? )
VOLUME
Métre cube m3 N Y
litre I 0,001m® © .% |
Angle plan
Radian rad y
tour tr 2 n rﬁ.l
Grade (ou gon) Gr (ou ¢, ou gon) _ %
degré 0 /A8
minute d’angle %
Seconde d’angle
UNITE DE MASSE
KILOGRAMME kg
tonne t 1.000 kg
Gramme g 10° kg
Carate métrique 2.10"
Unité de masse atomique u 1.66056.10°" kg
Masse volumigue, concentration
Kilogramme par Métre cube | Kg/m® \
Volume massigue
Meétre cube par kilogramme | m/kg |
Unités de temps
Seconde S
minute min 60 s
heure h 3.600s
jour D(ouj) 86.400 s
Fréquence
hertz | Hz |
Unités mécani ﬁues
Métre par seconde m/s
nceud 1852/3600 m/s
Kilomeétre par heure Km/h 1/3,6 m/s
RADIAN PAR SECONDE rad/s
b
L’é;rln unités de mesures
tour par seconde tr/s 2n/radl/s
tour par minute tr/ min 21/60 rad/s
Métre par seconde carrée m/
gal Gal 0,01 m/s’

joule J 1N.m
wattheure Wh 3600J
ELECTROVOLTE Y, env 1,60219.10° J
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UNITE GEOMETRIQUES
UNTE . |symBOLE | VALELR |

Puissance

WATT | W | 1Js
Pression, contrainte

pascal Pa

bar bar 100.000 Pa
millimétre de mercure 133,322 Pa
Viscosité cinématique

métre carré par seconde m2/s

Unités électriques
N = S
lvlt...____ [v________________________[ |
"
| Wat v |wqap |
Ohm
v/m

coulomb
Ampére -heure

WEBER 1V.s

Tesla 1Wh/m?

_
[Ampere __________________[A

Unités thermiques

KELVIN

JOULE
CALORIE 4,1855 ]

Intensité lumineuse

CANDELA | cd |
|_Intensité énergétique

WATT PAR STERADIAN | Wisr |

Flux lumineux

LUMEN [ Im |

Flux énergétique

WATT | w |

Eclairement lumineux

LUX | Ix |

Eclairement énergétique

WATT PAR METRE CARRE | wim? |

Luminance lumineuse

CANDELA PAR METRE CARRE | cdim? |

Vergence des systémes optiques

METREA LA PUISSANCEMOINSUN | m? |
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Les couches atmosphériques

Métrage Température

A

La couche
exosphere

+800 kilométresv * J %
1500 °C My, O
La couche F2 entre 450 Km a550 Km "Wl Y
Lacouche - Ny
ionosphére £ LAY
La couche F1 entre 250 Km a300 Km k vk
110 kilométre I{"t-‘,_-;.;
Lacouche E entre 95 Km a110 Km I
Lacouche
stratosphére
Lacouche D entre 75 Km a80 Km
A
15 kilométres 55°c
Lacouche
troposphere
0 kilométre v0’c

'.:-Id :._l“-‘ 'lf:é.-"'

P ';n;. r""'-"..-_,-l:‘,

Lacouchetroposphere A

n.f.” du gr. tropos). GEO’EHYS Reglon de I’atmosphere la plus voisine du sol, dont I’épaisseur augments du pole (8
km) a I’équateur (17).km. Carapterlsee par une décroissance verticale des températures et la pression du bas vers le
haut, et ou se prodwsent. la plupart des phénoménes météor ologiques.

Lacouchestratosphere -

n.f .GEQPHYS. Reglon del’ atmospheére qui s’étend entre la troposphere et la thermosphére, de 12 km a 50 km
d’altitude eny (eIIe renferme la quasi-totalité de I’0zone atmosphérique ; la température s’éléve avec I’altitude, jus-
qualiomy W S
La eouchelQnosphere

nf zone de la haute atmosphere d’une planete (partie supérieure de I’hétérosphere pour la terre). Caractérisée par
la preﬂengedepartlcules char gées (électrons et ions) formées par ionisation sous I’effet du rayonnement solaire, et qui
est susceptlbl‘e de réfléchir certaines ondes électr omagnétiques.

La coucheexosphére

Zone de I’atmosphére d’une planéte (au dessue de 1000 kilométre pour la terre) ou les atomes |égers échappent ala

pesanteur et s’évadent dans I’espace interplanétaire.
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